Proje 9: Cizgiyi Takip Et

C Robotumuzu kodlayacagimiz en 6nemli projelerden birine geldi simdi sira. Robotumuzun asagidaki gorseldeki siyah cizgiyi takip etmesini istiyoruz.
Bunun i¢in 6nce analog girislerine sensor yerlestirmeliyiz. PAO ve PA4 analog girislerine sensor yerlestirdikten sonra OK deyip zx setting’i kapatalim. Sonra
soldaki kodlari ok dikkatli bir sekilde robotumuza yazalim. Hersey hazirsa projemizi ¢alistiralim. Bakalim robotumuz siyah ¢izgiyi takip edebiliyor mu?

1| int pa0 = O;

2 |int pag = 0;

3i| int reff =-512;

4

5| wvoid setupi)

6 {

7 led("Cizgivi takip et."):
=R

=}

10 | wvoid loop()

1184

12 pa0 = analog(0): // analog
13 ra4 = analog(4): // analog
14

15 if{ pad < reff ) A
166 {

17 sr(80); 5
18 | }

19 else if{ pald < reff ) Vs
z0Q {
Z1 s1(80): Va4
22 | }
23 else /e
24H {
25 £a{100); A
26| }
27

28 sleep(50): r

// sol sensér igcin dediskeni atar.
// sag sensor icin dediskeni atar
// Bevaz ve siyvah arasindaki fark.
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// lcd'de gbsterir.

port 0'x okur ve
port 4'u okur ve

sa§ sensér sivah
$80 giiciinde saga
sol sensér sivak
$80 guciinde sola

difer durumlarda

degeri pald olarak
degeri pad olarak

¢cizgive dokunursa
déner.
cizgive dokunursa
déner.

cizgide kalir.

£100 giiciinde ileri dodru gider.

50 milisanive bekler.

Yaklasik 512've egit.

gyarlar.
ayvarlar.




