Proje 8: YOniinii Degistirme

Bu projemizde stirekli ileri gitmekte olan robotumuza sw butonlarini kullanarak yén degistirmesine neden olacagiz. Asagidaki kodlari girin, compile ve
run’a tiklayin. Daha sonra sw butonlari ile robotumuzun yoniini degistirin.
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14| : motor(1,-25);
15): motor (2,25):
16| led("Lefet"):
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18 if (sw2 ()==0)
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20 tr(50):
21 motor (1,25);
22 motor (2,-25);
23 led("Raght™):
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28| motor (1,-100) ;
28 motor (2,-100) ;
30 led("Back"):
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