Proje 7: Kararsiz Robot

Bu projemizde ileri gidip surekli saga donmeye ¢alisan kararsiz bir robotumuzu kodlayacagiz. Kodlama kismi bildiginiz kodlardan olusuyor. Bu sebeple
zorlanacaginizi disiinmiyoruz. Haydi bakalim asagidaki kodlarimizi kararsiz robotumuz lizerinde deneyelim.
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