Proje 5: Robota Sensor Yerlestir

Bu projemizde “C Robotumuza” sensér monte edip sonra o sensérii LCD’ye baglayacagiz. Projemiz baslarken ilk olarak zx setting m butonuna
tiklayip sensorleri yerlestirecegimiz analog girislerini acalim. Sensériimizii PAO analogumuza yerlestirelim. Bunun icin PA0’in yanindaki kutucuga onay
vermemiz yeterli olacaktir. Sonra OK diyerek cikis yapalim. Biz OK tikladiktan sonra program kaydet sekmesi agmaya calisacaktir. Buna iptal (Cancel) deyip
¢ikis yapalim. Sensortiimuizi yerlestirdik. Bunu ilerleyen bir cok projede kullanacagiz. O ylzden nasil uygulandigini bildiginizden emin olun. Simdi sira geldi
sensori kodlayip degerlerini LCD ekrana yansitmaya!

Bunun i¢in soldaki programlama alanimiza asagidaki kodlari yaziyor ve 6nce compile sonra run butonlarina tiklayarak kodumuzu ¢alistiriyoruz. LCD
ekranda gosterilen deger sensoriimiziin siyah ve beyaz arasindaki farki algilayip algilamadigini 6lgliyor. Bu ylizden robotumuzu faremiz ile siyah gizginin
Gzerine degdiriyor ve geri gekiyor. Bu sekilde LCD’deki degerin degistigini gériiyor musunuz?
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