Proje 2: Sola ve Saga Don
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ikinci projemizde robotumuza sola ve saga dénme komutlari verecegiz. Ayni birinci projede oldugu gibi kodlarimizi sol taraftaki
programlama alanina tek tek yaziyoruz. Oncelikle sola dénmeyi deniyor ve kodumuzu calistiriyoruz. Sonra kodumuzu silip saga dénme
kodumuzu yaziyoruz ve deniyoruz. Unutmayin su ana kadar yazilan bitln kodlar void loop igerisine yaziliyor.
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