
Proje 12: Topları İtekle Hedefe Ulaş 

Son projemiz için ilk yapmamız gereken PA0 ve PA4 analoglarımıza sensörler yerleştirmek. Sonra map butonuna tıklayıp aşağıdaki görseldeki haritamızı 

seçiyoruz. Sonra toplarımızı siyah takip şeridine rastgele koyuyoruz. Sol taraftaki kodları yazıp programımızı çalıştırıyoruz. Bakalım robotumuz önündeki 

engelleri aşarak sonuca ulaşabilecek mi? 


