
Proje 10: Evde Kal 

Bu projemizde yaramaz robotumuz daire dışına çıkmak istiyor ama biz ona daire içinde tutacak kodları yazarsak siyah çizginin ötesine gidemeyecek. 

Önce map           butonuna tıklayıp daire haritasını alanımıza yerleştiriyoruz. Sonra PA0 ve PA4 analoglarımıza sensörleri yerleştirelim. Daha sonra soldaki 

kodları yazalım. Robotumuzu alıp daire içine koyalım. Sırasıyla compile – run – sw1 butonlarına tıklayalım. Yaramaz robotu daire içinde tutmayı başardınız 

mı? 


