ONEMLI UYARILAR

Bu uyarilar referans olarak saklanmalidir.

+ Kutu igerisinde yutulabilir kGgUk pargalar
mevcuttur.

+ 7 yasindan kuguk ¢ocuklar igin uygun deQildir.

* Drone bir yetiskin gdzetimi altinda
kullanilmalidir.

« Sarj Uniteli ve pil kutulu drone dikkatli bir
sekilde kullanilmalidir.

+ Tasarim ve renk deQisikligi yaopma hakki
korunmaktadir.

PiL UYARILARI

+ 3S 1P 25C 2200 mAh pilden baska pil kullanilmaz.

+ Batarya ve motor ariza ihtimaline karsi kontrol edilmelidir. Ariza
tamir edilmeden drone kullanilmamalidir.

+ Pilin sismesi durumunda kullanilmamali ve yeni bir pil
alinmalidir. Aksi takdirde patlamaya sebep olabilir.

+ Batarya sivi ya da jellerle temas ettirilmemelidir.

+ Tekrar doldurulabilen bataryalar, doldurulmadan dnce drone
icerisinden ¢ikarilmalidir.

+ Tekrar doldurulomayan bataryalar doldurulmamalidir.

+ Tekrar doldurulabilen bataryalar, sadece bir yetigkin
gdzetiminde doldurulmalidir.

» Bataryalarin giris ¢ikis deliklerine higbir kosulda yabanci
madde temas ettirilmemelidir.

@ ***Baby Bonobo, toplama Urlnlerden meydana gelen bir kendin yap kiti oldugu igin kullanici ve Grin hatasindan kaynaklanan herhangi bir sorun karsisinda Ape Drone Teknolojileri sorumlu degildir.




+ Bataryalarin agiz ve dil ile temasindan kesinlikle
kaginilmalidir.

+ Bataryalar dogru kutuplanarok takilmalidir.

+ Tekrar sarj edilebilen bataryalar haricindeki
bataryalar muadilleriyle kullanilabilir.

+ Baglantilari kontrol ediniz, Pozitif (+) ve Negatif (-)

kutuplarin dogru sekilde baglandigindan emin olunuz.

Kisa devre olusmasi tehlike unsuru tagsimaktadir.

+ Li-Po Pillerin kesinlikle bu pile ait olan kutunun
icerisinde mevcut olan “Li-Po sarj cihazlar® ile sarj
edilmesi gerekir.

* Li-Po bataryalarin sarj/desarj durumundaki
sicakliginin gok yUksek veya dugUk olmasi Li-Po
bataryanizin performansini dustrmektedir. Onerilen
sarj/desarj batarya sicakligi 0-60 C derece arasinda
olmalidir.

+ Sarj Unitesini yanmaz madde ile gevreleyiniz.
+ Bosaltilmis olan batarya dronedan ¢ikaritmalidir.

+ Bataryalarinizi asla direkt glines 1si§ina maruz
birakmayiniz. 45 derecenin Uzerindeki bir sicaklia uzun
stre maruz kalan bataryalariniz bozulabilir ve
yanabilirler.

+ Sarj ve desarj sirasinda bataryanizda sisme
gdzlemlerseniz ana gugle baglantiyi kesiniz ve
bataryanizi glvenli bir ortamda 30 dakika boyunca
gdzlemleyiniz. Sarjo devam etmeniz yangina sebep
olabilir.

+ Li-Po bataryalariniz zaman ile performanslarinda
azalmalar yasar, bu performans dusUsleri sisteminizde
ugus suresinin kisalmasi olarak yansiyacaktir, ugus
sUrelerinizde ciddi dUsUsler yasarsaniz bataryalarinizi
degistirmeniz daha iyi bir ugus performansi almanizi

saglar.
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Ust kattaki bu

parcalari kurulumda
kullonacaoksiniz.
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Orta kottaki bu pargalari
kurulumda kullanacaksiniz.

Bu pargalara ihtiyaciniz

olmayacak.




Alt kattaki bu
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PARCA LISTESI

Alyan

Drone Buyuk Eva
Anten (2 adet) .

o

Pervaneler (4 adet)

1 Kollar (4 adet) ii ESC Jumper Kablosu 25 Joystick Basi

AAyoklar (2 adet)

% Motorlar (4 adet)

Vida, Somun ve Aralayicilar

SOI’] Aleti 1 M3 x 8mm vida (20 adet) il Aralayici (8 adet)

! M3 x 25mm vida (12 adet) o Somun (26 adet)

= Ultrasonik Sensor

Sarj Aleti Kablosu & Motor Bas!

Ultrasonik Sensor ﬂ M3 x 50mm vida (8 adet) Somunu (4 adet)

Jumper Kablosu @

Kumanda Alt Eva (E)

ﬂ M3 x 60mm vida (2 adet)

A




PARCA LISTESI

Transmitter Board

Receiver Board

Ugus Karti

Kumanda Orta Eva (D)

Drone Kuguk Eva

Kumanda Ust Eva (B)

Batarya

Drone Ust Parca

Drone Alt Parga

Kumanda Ust Parca

Kumanda Alt Parga

ESC Sikistirma Pargasi

Batarya Onerisi

Drone igin gli¢
kaynagdr:

3S 1P 25C 2200 mAh Pil

(kutu igerisinde mevcut)

Kumanda igin gug
kaynagr:

1]

9V Pil (2 adet)
(kutu igerisinde mevcut degil)




BASLAMADAN ONCE

Alyanin ucu, vida baslarina gegirilerek alyan
saat ydntnde dondudrdldr. Bu esnada somunlar
sabit tutulur ve bu sekilde vidalarin saat
yoéninde dénmesi saglanarak vidalar ve
somunlar sikigtiritir.

Kurulumda, alyan araciligiyla vida ve
aralayicilarin somunla nasil sikistirilacagina
dair ufak bir tanitim:

Aralayicilar, vidalara gegirilerek saat ydonUinun ters
yénunde déndurulur. Bu esnada vidalar sabittir ve bu
sekilde aralayicilar ve vidalar sikigtirilir.

o
C

Somunlar, aralayicilara gegirilerek saat yoninun ters
yonunde déndurilur. Bu esnada aralayicilar sabittir ve bu
sekilde aralayicilar ve somunlar sikistirilir,




12 adet M3x25 vida kullanilarak daire sembolleri birbiriyle 6rtlsecek sekilde 4 adet kol alt gévdeye
gdrseldeki gibi; vidalar alt gévdenin deliklerinden girip, kollarin deliklerinden ¢ikacak sekilde yerlestirilerek
takilir ve 12 adet somun ile sikistirilir.




ADIM 2
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Motorlar, kollarin Gggen semboll olan ylUzeylerine , motorlarin kablolari Gggen semboll Uzerine gelecek
sekilde gdrseldeki gibi alt gdvdedeki Uggen sembolindn solundan baslayarak saat yonunde sirasiyla kirmizi,
yesil, mavi ve sari kablolu motorlar yerlestirilir ve 16 adet M3x8 vida kullanilarak kollara takilir.




Ardindan motor kablolari kollardaki deliklerden asadi gegirilir.
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ADIM 3




Alt govdedeki Uggen ve kare sembolleri, evalardaki Uggen ve kare sembolleri ile drtUsecek sekilde
ilk dnce drone kugUk eva, ayaklar evalarin Gzerindeki dikddrtgen deliklere sikistirilarak alt
gdvdenin Uzerine gegirilir.




Ardindan ayni islem drone blyuk evo, son olarak drone klguk eva igin tekrarlanir.
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Batarya, kablolari kare sembolline uzanacak sekilde ultrasonik sensdr Uzerine yerlestirilir.




Ust gévdenin altigen semboll olan ylizeyi Gzerine aralayicilar denk gelecek sekilde 4 adet M3x8
vida kullanilarak Gst gévde, gorseldeki gibi aralayicilar ve vidalar ile sikistirilir,
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@ Ayaklardaki dikey somun bosluklarina somunlar gegirilir ve Ust gévdenin ¢ikintilari Gzerindeki deliklerden
hd M3x60 vida kullanilarak ayaklar sikistirilir







ADIM 10

ESC soketine jumper kablolar baglanir.




ADIM T1

Drone ters gevrilir. Renkler gdrseldeki gibi motor kablolari ile uyusacaok sekilde ESC, dronenun altina
yerlestirilir.




ADIM 12

ESC sikistirma pargasi alttan ¢ikan vidalar Gzerine yerlestirilio somunla sikistirilir.




ADIM 13
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ADIM 14




ADIM 14
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ADIM 15

Receiver board, ugus karti Gzerindeki aralayicilarin Gzerine girintili tarafi Gggen sembdéline bakacak
sekilde yerlestirilir.




ADIM 15
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ADIM 16




ADIM 16

Anten dik konuma getirilir.




ADIM 1/

ESC'ye takili olan jumper kablolar kare sembolinin oldugu taraftaki bosluktan gegirilerek
yukari gikarilir.




ADIM 1/
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ADIM 18

Ultrasonik sensore bagli jumper kablolar kart Gzerindeki sokete takilir.




Drone kurulumu simdilik
tamamlandi, sirada kumanda var!

Kuruluma baslomadan 6nce, ilerleyen adimlarda 2
adet 9V pile ihtiya¢ duyulacagini hatirlomakta fayda

var.




Kumanda pargalari, gorseldeki gibi yukaridan asagi dogru sirasiyla A, B, C, D, E ve F olmak Uzere Jdelikleri
birbiri Gzerine denk gelecek sekilde Ust Uste yerlestirilir. Ardindan Ust kisimdaki deliklerden 4 adet M3x50
vida gegirilerek alttan ¢ikarilarak somun ile sikistirilir.




ADIM

b

Joystick baslari joysticklerdeki beyaz yuvalara; anten ise ortadaki anten yuvasina takilir. Ardindan

m

kumandanin 6n tarafindaki bosluga 9V'luk 2 adet pil yerlestirilerek kumanda kartindan ¢ikan gug

kablosu pile takilir.



Drone ve kumanda
kurulumu tamamlandi,

UCUS REHBERI!




~ Drone ugusuna baslamadan énce,
BAS LAMADAN O N C E kumandanin nasil kullanildigina dair

ufak bir tanitim:

Sag Switch

3 kademeli bir
switchtir. Disarmed,
armed ve
barometre
modlarina gegisi
saglar.

Onemli Uyarilar

. - : Sag Joystick
Sol Switch ~ dikey eksende ileri * Yetiskin gdzetimi olmadan ugus
ij/Off Qorevi geri, yatay eksende yapilmamalidir.
gérmektedir. sag sol komutlarini
' génderir. + Tum uguslarda pil, ESC'ye bagdlanmadan
Sol Joystick once sag switchin disarmed pozisyonunda
dikey eksende kalkis olmasina dikkat edilmelidir.
ve inig veya yUkselme ve algalma komutlarini génderir.
Yatay eksende ise drone’'un kendi ekseninde saga sola + Joysticklerin hassasiyeti gok ylksektir ve
dénus komutlarini génderir. aniden yapilan hareketler kazaya sebep
olacaktir.

Kumanda Uzerinde iki adet joystick ve iki adet switch . Serbest modd Livor rmaklar
@‘ bulunmaktadir erbest modda ugus yapiliyorsa parmakla

asla sol joystickten ayrilmamalidir.
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Drone ve kumanda montaji dogru yapildi ise drone pili ve ESC ¢ikigi birbirine baglanarak
9Qug saglanir.
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Motorlar donmeye baslayincao, déndukleri yonler kontrol edilir. Kirmizi ve mavi saat
yonunde, yesil ve sari saat yonunun tersine dénmelidir.
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N

Ardindan drone pili ve ESC ¢ikisi birbirinden ayrilarak gug kesilir. ‘g

\7p




Ardindan pervaneler, merkezlerinde bulunan oklar, motorlarin donus yonu ile ayni olacak
sekilde gorseldeki gibi kirmizi ve mavi kablolu motorlara kirmizi pervaneler, yesil ve sari
kablolu motorlara ise siyah pervaneler denk gelecek sekilde takilir.




Ardindan kirmizi motor bagi somunlari ile kirmizi pervaneler, siyah motor basgi
somunlari ile ise siyah pervaneler sikistirilir.




joystick yukari dogru yavasga itilir.
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ADIM 10

Joysticklerin hassasiyetinin ¢ok yluksek oldugunu ve ani hareketlerin kazaya sebep
olacagini unutmadan sol joystick yovas yavas yukari itilerek droneun havalanmasi

saglanir.




ADIM 10

Drone havalandiktan sonra, serbest modda ugus yapiliyorsa parmaklar asla sol
joystickten ayrilmamalidir. CUnkU serbest modda dikey eksende surekli olarak drone
yuksekligini ayarlamaniz gerekmektedir.




ADIM T1




ADIM 12

Sag switch Ust konuma getirildiginde drone sabit bir yukseklikte ugus saglayan
barometre moduna geger. Barometre modunda ise joystick dikey eksende, orta
konumda durdugu slUrece drone bulundugu yukseklikte kalmaya devam edecektir.




Her seyi iyice
ogrendiysen artik ugusa
hazirsin demektir!







